KRK — Wydziat Elektryczny PW - Zatgcznik 1

kierunek: AUTOMATYKA i ROBOTYKA

studia stacjonarne drugiego stopnia

Oznaczenia w symbolach efektéw ksztatcenia dla obszaru nauk technicznych:
T - obszar ksztatcenia w zakresie nauk technicznych
Inz — efekty zwigzane z kwalifikacjami inzynierskimi
1 —studia | stopnia
2 —studia Il stopnia
A — profil ogélno akademicki
P — profil praktyczny

Oznaczenia w symbolach efektéw ksztatcenia Wydziatu Elektrycznego:
R — efekty ksztatcenia kierunkowe dla programu Automatyka i Robotyka
W — efekty ksztatcenia wspdlne dla wszystkich kierunkow na wydziale

Symbol po podkresleniu:

W — kategoria wiedzy

U — kategoria umiejetnosci

K — kategoria kompetencji spotecznych
01,02,03 ....... — numer efektu ksztatcenia

* - efekty fakultatywne

Tabela odniesien efektéw kierunkowych do efektow wymaganych w obszarze nauk technicznych
i efektow inzynierskich

Symbol efektu Kierunkowe efekty ksztatcenia Symbol efektu
ksztatcenia dla ksztatcenia dla
kierunku obszaru nauk
Automatyka i technicznych
Robotyka

Wiedza
R2A_W01 ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z zakresu matematyki przydatng do formutowania |T2A_WO01

i rozwigzywania ztozonych zadan z zakresu Automatyki i Robotyki obejmujacg wybrane
zagadnienia dotyczgce: a) analizy matematycznej, b) algebry, c) probabilistyki, d) metod
numerycznych, e) optymalizacji

R2A_W02 ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z zakresu fizyki obejmujgcg wybrane zagadnienia |T2A_WO01
przydatng do formutowania i rozwigzywania ztozonych zadan z zakresu Automatyki i
Robotyki

R2A_WO03 ma szczegbétowa wiedze obejmujgcy wybrane zagadnienia powigzane z Automatyky i T2A_WO02

Robotykg w zakresie innych kierunkéw studiéw, a w szczegdlnosci: a) Informatyki,
b) Elektrotechniki, c) Mechaniki, d) Elektroniki, e) Energetyki .

R2A_WO04 ma uporzadkowanga, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng obejmujgcg kluczcowe |T2A_WO03
zagadnienia z zakresu Automatyki i Robotyki, w szczegdlnosci:

a) podstaw automatyki

b) podstaw robotyki

c) teorii sterowania

d) modeli i identyfikacji

e) teorii optymalizacji

f) technik pomiarowych

g) sztucznej inteligencji

h) inzynierii sterowania

i) systemow wbudowanych

j) wybranych zaawansowanych zastosowan Automatyki i Robotyki

k) modelowania i projektowania zaawansowanych systemoéw sterowania
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R2A_WO05

ma podbudowang teoretycznie szczegdtowg wiedze zwigzang z zagadnieniami z
jednego lub kilku wybranych* zakresow Automatyki i Robotyki, dotyczaca:

a) inteligentnych maszyn i systemow*

b) przetwarzania i rozpoznawania obrazéw*

c) sterowania napedow elektrycznych*

d) energoelektronicznych uktaddw zasilajgcych*

e) graficznych interfejséw przemystowych*

T2A_WO04

R2A_WO06

ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach z zakresu
a) Automatyki i Robotyki, b) dziedzin pokrewnych

T2A_WO05

R2A_WO07

ma rozszerzong wiedze o cyklu zycia:
a) sprzetu uktadow regulacji automatycznej i robotyki,
b) oprogramowania uktadéw regulacji automatycznej i robotyki

T2A_W06

R2A_WOS

zna podstawowe, stosowane przy rozwigzywaniu ztozonych zadan inzynierskich z
zakresu Automatyki i Robotyki: a) metody, b) techniki, c) narzedzia

T2A_WO07

R2A_WO09

zna typowe technologie inzynierskie w zakresie Automatyki i Robotyki

InzA_WO05

W2A_W10

ma wiedze niezbedng do rozumienia w dziatalnosci inzynierskiej oraz uwzgledniania w
praktyce inzynierskiej: a) uwarunkowan spotecznych, b) uwarunkowan ekonomicznych,
c) uwarunkowan prawnych d) innych uwarunkowan pozatechnicznych

T2A_WO08

W2A_ W11

ma podstawowa wiedze dotyczacy: a) zarzadzania b) zarzadzania jakoscig c) zasad
funkcjonowania gospodarki rynkowe;j

T2A_W09

W2A_W12

ma podstawowa wiedze dotyczacy: a) prawa autorskiego b) ochrony wtasnosci
intelektualnej w tym przemystowej c) prawa patentowego d) zasad i sposobow
korzystania z zasobdéw informacji patentowej e) zarzgdzania zasobami wtasnosci
intelektualnej f) podstaw prawnych realizacji inwestycji

T2A_W10

W2A_W13

zna ogolne zasady tworzenia i prowadzenia réznych form dziatalnosci gospodarczej
oraz rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci, wykorzystujacych wiedze z
zakresu studiowanego kierunku

T2A_WO09,
T2A_W11

Umiejetnosci

R2A_UO1

potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych oraz innych wtasciwie dobranych
zrodet w wersji drukowanej i elektronicznej w tym w Internecie, takze w jezyku
angielskim albo francuskim lub niemieckim w zakresie Automatyki i Robotyki, potrafi
integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji i krytycznej oceny a takze
wyciggac wnioski, formutowac i wyczerpujgco uzasadniac opinie

T2A_U01

R2A_U02

potrafi porozumiewac sie przy uzyciu réznych technik w srodowisku zawodowym oraz
w innych srodowiskach takze w jezyku angielskim, francuskim lub niemieckim w
zakresie Automatyki i Robotyki

T2A_U02

R2A_U03

potrafi przygotowac opracowanie naukowe w jezyku polskim i krétkie doniesienie
naukowe w jezyku angielskim albo francuskim lub niemieckim z zakresu Automatyki i
Robotyki przedstawiajgce wyniki wtasnych badan naukowych

T2A_U03

R2A_U04

potrafi przygotowac i przedstawic¢ w jezyku polskim i jezyku angielskim albo francuskim
lub niemieckim prezentacje ustng, dotyczacg szczegdétowych zagadnien z zakresu
Automatyki i Robotyki

T2A_U04

W2A_UO05

potrafi okresli¢ kierunki dalszego uczenia sie i zrealizowa¢ proces samoksztatcenia

T2A_U05

R2A_U06

ma umiejetnosci jezykowe w zakresie ogdlnie pojetej Automatyki i Robotyki, zgodnie z
wymaganiami rozszerzonymi w stosunku do poziomu B2+ Europejskiego Systemu Opisu
Ksztatcenia Jezykowego

T2A_U06

R2A_U07

potrafi postugiwac sie technikami informacyjno- komunikacyjnymi w tym grafika
inzynierska, wtasciwymi do realizacji zadan typowych dla dziatalnosci inzynierskiej

T2A_U07

R2A_UOS

potrafi planowac i przeprowadzaé eksperymenty, w tym: pomiary, symulacje
komputerowe, interpretowacd uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski

T2A_U08

R2A_U09

potrafi wykorzystaé do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich i prostych
problemoéw badawczych metody: a) analityczne b) symulacyjne c) eksperymentalne

T2A_U09

R2A_U10

potrafi, przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich, integrowaé wiedze z
zakresu Automatyki i Robotyki oraz zastosowac¢ podejscie systemowe, uwzgledniajac
takze aspekty pozatechniczne

T2A_U10
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R2A_U11

potrafi formutowad i testowaé hipotezy zwigzane z problemami inzynierskimi i prostymi
problemami badawczymi

T2A_U11

R2A_U12

potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwos¢ wykorzystania nowych osiggniec (technik i
technologii) w zakresie Automatyki i Robotyki

T2A_U12

R2A_U13

ma przygotowanie niezbedne do pracy w srodowisku przemystowym oraz zna zasady
bezpieczenstwa zwigzane z praca

T2A_U13

W2A_U14

potrafi dokona¢ wstepnej analizy ekonomicznej podejmowanych dziatan inzynierskich

T2A_U014

R2A_U15

potrafi dokonac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i ocenic, zwtaszcza w
powigzaniu z Automatykg i Robotyka, istniejgce rozwigzania techniczne, w
szczegolnosci maszyny, urzadzenia, obiekty, systemy, procesy i ustugi

T2A_U015

R2A_U16

potrafi zaproponowac ulepszenia (usprawnienia) istniejgcych rozwigzan technicznych

T2A_U016

R2A_U17

potrafi dokonac identyfikacji i sformutowac specyfikacje ztozonych zadan inzynierskich
o charakterze praktycznym, charakterystycznych dla Automatyki i Robotyki, w tym
zadan nietypowych, uwzgledniajgce ich aspekty pozatechniczne.

T2A_U017

R2A_U18

potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi stuzagcych do rozwigzania
zadania inzynierskiego charakterystycznego dla Automatyki i Robotyki, w tym dostrzec
ograniczenia tych metod i narzedzi; potrafi, stosujac takze koncepcyjnie nowe metody,
rozwigzywac ztozone zadania inzynierskie, charakterystyczne dla Automatyki i
Robotyki, w tym zadania nietypowe oraz zadania zawierajgce komponent badawczy.

T2A_U018

R2A_U19

potrafi, zgodnie z zadang specyfikacjg, uwzgledniajaca aspekty pozatechniczne —
zaprojektowad ztozone urzadzenie, obiekt , system lub proces, zwigzane z Automatyka i
Robotykg, oraz zrealizowac ten projekt, co najmniej w czesci, uzywajgc wtasciwych
metod, technik i narzedzi w tym przystosowujgc do tego celu istniejgce lub
opracowujgc nowe narzedzia.

T2A_U019

Kompetencje spoteczne

W2A_KO1

rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowaé i organizowac proces
uczenia sie innych oséb, potrafi samodzielnie i krytycznie planowaé proces
samoksztatcenia, w tym uzupetniania wiedzy i umiejetnosci o charakterze
interdyscyplinarnym

T2A_KO1

W2A_K02

ma $Swiadomos¢ pozatechnicznych aspektéw i skutkow dziatalnosci inzynierskiej, w tym
jej wptywu na srodowisko, i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane
decyzje techniczne

T2A_ K02

W2A_K03

potrafi wspotdziatac i pracowac w grupie, przyjmujgc w niej rézne role

T2A_KO3

W2A_K04

potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub
innych zadania

T1A_K04

W2A_KO5

prawidtowo identyfikuje irozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu

T2A_KO5

W2A_K06

potrafi myslec¢ i dziata¢ w sposdb kreatywny i przedsiebiorczy

T2A_KO06

W2A_K07

ma $wiadomosc roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej a zwtaszcza rozumie
potrzebe formutowania i przekazywania spoteczenstwu w szczegdlnosci poprzez srodki
masowego przekazu — informacji i opinii dotyczacych osiggniec techniki i innych
aspektéw dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazac takie informacje
i opinie w sposéb powszechnie zrozumiaty, z uzasadnieniem rdéznych punktéw
widzenia

T2A_KO7
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